INDUKCYJNE CZUJNIKI ZBLIZENIOWE

- obudowy metalowe
-10 -30V DC (10 - 60V DC)*, 200mA (400mA)*
- wyjscie 3 przewodowe
- zabezpieczenie pradowe i przepieciowe wyjscia
- sygnalizacja LED

- stopien ochrony IP67

Napiecie zasilania

Tetnienia napiecia zasilania .
Prad obcigzenia

DC 3 przewody

TID

10-30V DC (10-60V DC)*
................... < 3,5V

200mA (400mA)*

Pob6r pradu bez wysterowania ...........cccccvvvvvviiieieiiieieieee e 12mA
Napiecie szczatkowe ..0,8-1,8vV DC
Prad szezatkOWY: s smmsmmsssvery sonmssmsesssrs snmnnns s s T g 77145 < 10pA
Rezystancja WyjSCIOWE c::uuvamssssimmim s issmiiiisio o Haiihe 6,8kQ
Histereza przetaCZania .. o sasusviismss dessns 5o ammsn aanm s sisiamnn ae vs - N <15%
Powtarzalnosé ...................... < 10%s,
Wspotczynnik temperaturowy ............cccoeevieiiiiiiiiiinceieee s < 10%
Temperatura Pracy .........cooovevevieeieeeeeeee e e -25°C - +70°C
STOPIEA OCHIONY ..eee e IP 67
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Obudowa metalowa M8x1 M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Sposbéb montazu wbudowany | wbudowany |niewbudowany] wbudowany |niewbudowany| wbudowany | niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 1,5mm 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm
Robocza strefa dziatania 0-1,2mm 0-1,6mm 0-3,2mm 0 -4mm 0 - 6,4mm 0-8mm 0-12mm
M8x1 M12x1 12x1 " A,M* M18x1 " M30x1,5 M30x1,5 +
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Napiecie zasilania 10-30vDC |10-30VvDC*|[10-30VDC*| 10-30VvDC*| 10-30V DC*| 10-30V DC* 10-30V DC*
Prad obcigzenia 200mA 200mA* 200mA* 200mA* 200mA* 200mA* 200mA*
Czestotliwos¢ przetgczania 2000Hz 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposoéb podtaczenia przewsd PCW, 2mb | przewsd PCW, 2mb | przewsd PCW, 2mb | przewsd PCW, 2mb | przewod PCW, 2mb przewsd PCW, 2mb przewsd PCW, 2mb
3x 0,34mm? 3x0,34mm? 3% 0,34mm? 3x0,34mm? 3x0,34mm? 3x0,34mm? 3x0,34mm’
Masa 0.03kg 0,05kg 0,05kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie PNP ——~— NO TID0801ZP| TID1202ZP | TID1204ZP | TID1805ZP | TID1808ZP TID3010ZP TID3015ZP
czujnika PNP —1 NC TID0O801RP| TID1202RP | TID1204RP | TID1805RP | TID1808RP TID3010RP TID3015RP
NPN—"= NO TID0801ZN| TID1202ZN | TID1204ZN | TID1805ZN | TID1808ZN TID3010ZN TID3015ZN
NPN —1 NC TID0801RN| TID1202RN | TID1204RN | TID1805RN | TID1808RN TID3010RN TID3015RN
Obudowa metalowa M8x1 M12x1 M12x1 M18x1 M18x1 M30x1,5 M30x1,5
Sposbéb montazu wbudowany | wbudowany |niewbudowany] wbudowany |niewbudowany| wbudowany | niewbudowany
Nominalna strefa dziatania 1,5mm 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm
Robocza strefa dziatania 0-1,2mm 0-1,6mm 0-3,2mm 0 -4mm 0-6,4mm 0-8mm 0-12mm
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Napiecie zasilania 10-30VvV DC [10-30VDC*|10-30V DC*|10-30V DC*|10-30V DC*| 10-30V DC* | 10-30V DC*
Prad obcigzenia 200mA 200mA* 200mA* 200mA* 200mA* 200mA* 200mA*
Czestotliwo$¢ przetgczania 2000Hz 1000Hz 500Hz 500Hz 300Hz 300Hz 200Hz
Sposobb podtaczenia konektor M8 | konektor M12 | konektor M12 | konektor M12 | konektor M12 | konektor M12 | konektor M12
Masa 0,02kg 0,03kg 0,03kg 0,08kg 0,08kg 0,12kg 0,12kg
Oznaczenie PNP _~ NO | TID0801ZPK| TID1202ZPK | TID1204ZPK | TID1805ZPK | TID1808ZPK | TID3010ZPK | TID3015ZPK
czujnika PNP —t_ NC | TID0801RPK| TID1202RPK | TID1204RPK | TID1805RPK | TID1808RPK | TID3010RPK | TID3015RPK
NPN—"= NO | TID0801ZNK| TID1202ZNK | TID1204ZNK | TID1805ZNK | TID1808ZNK | TID3010ZNK | TID3015ZNK
NPN —t NC | TID0O801RNK| TID1202RNK | TID1204RNK | TID1805RNK | TID1808RNK | TID3010RNK | TID3015RNK
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* na zaméwienie napiecie zasilania 10- 60V DC, prad obcigzenia 400mA
Diugo$¢ przewodu wyjsciowego - 2 mb (inna dlugo$é przewodu na zamoéwienie)




